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Schnellladenetz flr Achsen und Metropolen

Ausgewahlte Projektziele SLAM

Analyse und ldentifizierung der Kriterien
eines idealen Standorts

Implementierung eines Simulationstools, mit dessen
Hilfe die potentiellen Standorte fiir Schnellladestationen
bestimmt werden kénnen

Untersuchung der Auswirkungen des
Schnellladenetzwerkes auf die Stromnetze in Deutschland

Aufbau eines Forschungsladenetzes mit Unterstiitzung
privater Investoren (20,6 M€; ca. 17 M€ im Fond)

Durchfiihrung von Nutzerstudien am Forschungsladenetz
Laufzeit: Jan 2014 - Aug 2017
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< ° SLAM

Gefordert durch:
% Bundesministerium
& flir Wirtschaft
und Energie

aufgrund eines Beschlusses
des Deutschen Bundestages

schaufenster ([ I

elektromobilitat

Eine Initiative der Bundesregierung

eEnBW

Universitat Stuttgart
swissenschaft und
lechnologie gement |AT
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HansE - Aufbau einer auf Verkehrsstrome abgestimmten
Ladeinfrastruktur in der Metropolregion Hamburg

Ausgewahlte Projektziele HansE

« Aufbau von 50 Ladepunkten in der Metropolregion
Hamburg (Normal- als auch Schnellladestationen)

« Ermittlung der Standorte mit einem auf andere

Regionen Ubertragbaren
Standortbeurteilungsmodell und Strategiekonzept n Ha nS
« Die Projektpartner haben das Ziel, dass ein

h. Fiir die Metropolregion Hamburg

elektromobiles Bewegen in der gesamten MRH
ermoglicht werden soll

- Wertvolle Praxiserfahrungen aus dem LI-Bestand
: ; z ' " Bundesministerium
im Stadtgebiet Hamburg kénnen auf die MRH R | Bundestmnister NOW
transferiert werden. digitale Infrastruktur | S e r e et
* Laufzeit: Mar 2015 - Dez 2017

Gefordert durch: Koordiniert durch:

% msowumons @-0M

LIS-Standortmodellierung STELLA S TELL
3 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart A Lehrstuhl und Institut
Waldemar Brost | 30. September 2016 ra Standortfindungsmodell fiir fiir Stadtbauwesen

elektrische Ladeinfrastruktur und Stadtverkehr
e




STELLA - Betrachtungsraume

Modell Deutschland M Modellregion Stuttgart
Nutzerstudle
Stromnetz
l

Wissenstransfer
(Kennzahlen, Verkntpfungsmodelle)
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STELLA — Gesamtuberblick

&Nl Verkehrsnetze

%
;t Nutzer- Nutzer- Standort-

merkmale verhalten potential

_ﬁéFahrzeuge und LIS
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STELLA — Herangehensweise an die Potentialberechnung

Fernstral3ennetz Ladestationen
Verkehrsbelastungen Fahrzeuge
i i Ladepunkt-
Start bedarf
O ZN N N N ®
AV N N N
Quartierstypen Points of Interest
Verkehrserzeugung

Verkehrsaufteilung

Teil der Modellierung

LIS-Standortmodellierung STELLA S TEL LA “m
6 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart 7 Lehrstuhl und Institut
Standortfindungsmodell fiir fiir Stadtbauwesen
Waldemar Brost | 30. September 2016 elektrische Ladeinfrastruktur und Stadtverkehr

S



STELLA — Raumeinteilung

Nachfrage
In Ebenen

Kreise

Die auf der Gemeinde-
verbandsebene bestimmte
Nachfrage wird auf die
anderen Ebenen aufgeteilt.

Gemeinde
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Stadtquartier

Stadtquartier auf PLZ8-Ebene
circa 500 Haushalte je Gebiet;
Anwendung in ausgewahlten Gemeinden
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STELLA - Klassifizierung der Stadtraume

Anzahl Wohneinheiten
[n_WE/ha]

Innenstadtbebauung W
Historische Altstadtbebauung ™
Dorfliche Bebauung [
Blockrandbebauung I
GroBmalstabliche Wohnbebauung I
Zellenbebauung [
Reihenhausbebauung I
I

kleine, freistehende Wohnbebauung

0 500 1000 1500

UrbanReNet 2012
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STELLA — Herangehensweise an die Potentialberechnung

Fernstral3ennetz Ladestationen
Verkehrsbelastungen Fahrzeuge
i i Ladepunkt-
Start bedarf
O N ZN N N ®
N AV N N
Quartierstypen Points of Interest
Verkehrserzeugung

Verkehrsaufteilung

Teil der Modellierung
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STELLA - Verkehrsnetz

Klassifiziertes Netz

Dient als Basis flr Netzanalysen und
fur zahlreiche Darstellungen.

Deckt ganz Europa ab und wird je
weiter von Deutschland entfernt
starker simplifiziert.

P st
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U

LIS-Standortmodellierung STELLA S TELL “m
10 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart ¥ < A Lehrstuhl und Institut

Standortfindungsmodell fiir fiir Stadtbauwesen
Waldemar Brost | 30. September 2016 elektrische Ladeinfrastruktur und Stadtverkehr

[@) sv-ncno



STELLA — Raumverflechtung

Raumliche Verteilung

Auf der regionalen Ebene entsteht
eine Verknlupfung zwischen den
einzelnen Gemeindeverbanden.

B Zentrum

. Erganzungsgebiet zum Zentrum
I engerer Verflechtungsraum

[ ] weiterer Verflechtungsraum

Gemeindeverbande aulierhalb
der Grofistadtregionen

Datenbasis:

Laufende Raumbeobachtung

des BBSR

Geometrische Grundlage:

BKG, Gemeindeverbande/
Stadt-Land-Regionen, 31.12.2013
Bearbeitung: P. Kuhlmann
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STELLA — Herangehensweise an die Potentialberechnung

Fernstral3ennetz Ladestationen
Verkehrsbelastungen Fahrzeuge
i i Ladepunkt-
Start bedarf
O N N ZN N ®
N N AV N
Quartierstypen Points of Interest
Verkehrserzeugung

Verkehrsaufteilung

Teil der Modellierung
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STELLA — Point of Interest (Auswahl)

Specialty Parki Auto Medical
arking Lot ) .
Restaurants Stores School Bank o] Hotel Service Service

) & m 5 B B B & &

Sl 76000 I 67700 J 38.500

Ga_s Automobile Post Office Recreation Industrial Nightlife
Station Dealershop Area Zone

~%

Ml 19.100 i 19.000 13.900 J 12.000

K)

o

Historical Electronics Sports Commuter Place of Sporting City Government
Monument Centre Rail Station Worship Goods Hall Offices

Store
& =
32 C # 2 P
Home

2)

4.000
Parking Train ) Business M Tourist :
Garage Station Spsemalty Cemetery Facility useum Atiraction Hospital
tore a . -~ o
o] ‘@ ﬁ I 3= | etc.

—c—
Sl 3.900 3.500 3.100
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STELLA - Aufenthaltsdauer

Haufigkeit der Aufenthaltsdauer am Aktivitatenort

100 % ' ' ;
- 50 01 | | —— — Arbeiten
S : ! / — Ausbildung
E 80 % : ; —— Einkauf
g 20 % ! ! priv. Erledigung
= | | Bringen/Holen

. 60 % I I . .
X | | —Frelzeit
[k =
25 s0% ' ' - - -30min Grenze

E | - ;
§ E 400 , 60min Grenze
22 : ---120min Grenze
o 30 % ! ——180min Grenze
% 20 % : Datenbasis: MiD2008
9 10 % /
C [
< 0% | |

5 10 20 40 80 160 320 640 ISB ssacn | RWTH

uuuuuuuuuuuu

Aufenthalt in Minuten Quelle: Brost et. al. 2016
- logarithmische Skala -
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STELLA — Kleinraumige Zielauswabhl

/
4 "fbaa

Bipolare
Betrachtung der
Wegbeziehungen

Durch Identifikation von
Einzugsgebieten und
Umwegempfindlichkeit
kann die Akzeptanz
einzelner Standorte
benannt werden.

Umweg in km Pys Med Ps
Einkaufen 1.0 2.9 9.5
Erledigung 1.9 4.8 15.5
Brinden/Holen 1.0 3.8 10.0
Freizeit 1.9 57 124
o S /M STELLA | |SB uyuicove | RWTH

Waldemar Brost | 30. September 2016
S
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STELLA — Herangehensweise an die Potentialberechnung

Fernstral3ennetz Ladestationen
Verkehrsbelastungen Fahrzeuge
i i Ladepunkt-
Start bedarf
O N N N ZN ®
N N N AV
Quartierstypen Points of Interest
Verkehrserzeugung

Verkehrsaufteilung

Teil der Modellierung
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STELLA - Erreichbarkeitsanalyse

Erreichbarkeitsradien

Die vorhandenen und geplanten
Standorte werden auf dem Netz
beziglich ihrer raumlichen Wirkung
analysiert. Die resultierende
Abdeckung wird an weitere

& ©  Modellschritte tibergeben.

in, N

rrrrrrrrrrr

i MM
v UNNERSITY
|
ol N
IFHT

RWTH ACHEN
wmmﬂv

Geroutete Reichweiten [km]
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STELLA — Herangehensweise an die Potentialberechnung

Fernstral3ennetz Ladestationen
Verkehrsbelastungen Fahrzeuge
i i Ladepunkt-
Start bedarf
O N N N N )
N N N N
Quartierstypen Points of Interest
Verkehrserzeugung

Verkehrsaufteilung

Teil der Modellierung
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STELLA — Hauptgruppen auf deutschlandweiter Ebene

Indikatoren
Tellausgabe

Quantifizierung von
Schnellladepunkten auf
Gemeindeverbandsebene

250.000 BEV im Jahr 2020
auf Siedlungsbasis

Kartengrundlage:

BKG; BVWP; BASt; DDS; OSM |

Bundesverflechtungsprognose;

Projekt SLAM; GoingElectric; —
RWTH Aachen University =

- < ._ ~ i ot - .I'I . : . } . s . N '|I.
P / | T { P B e ey 5
L el 4 { \
w0 " & O P | ' — pN ) h! L b A,
N LY [ ry Y &
| e - Y - . t .y -
ey ) s / 5 X
1

Ly ‘F}:
e va

:';r"\"a A 4 Ladepunkte je GVB
N AL MW T L biszu 4
Bfemen— o [ ] biszu20
[ bis zu 40

T | - I mehrals 40

N ] -
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STELLA — Hauptgruppen auf deutschlandweiter Ebene

._.-}"

g X
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o osish | Grundpotential
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o7 "i'i‘f&;ﬁ%f,‘ N Wt 5 gL Stadtquartiersebene.
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Wl et ‘ﬂg{}' s . | Verkehrsaufkommen fir
: 5‘*%;’,,; -~~~ A | Wwohn-, Misch- und
: 5 : e = | Gewerbegebiete
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STELLA - Gitterliniennetz als Anzeigeebene

Aufteilung der Potentiale auf Potentialflachen

Maschenbreite 250m

Normalladen Klasse 1 Normalladen Klasse 2

Potential der besiedelte Flache e B e
innerhalb der Stadtquartiere — . — .
| mittel | sehr niedrig

LIS-Standortmodellierung STELLA S TEL LA Rm
21 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart 71 :.eh;stuhl und Institut
Standortfindungsmodell fiir iir Stadtbauwesen
Waldemar Brost | 30. September 2016 elektrischle Lgdeinfraslru:tur und Stadtverkehr

[@)svncno |



STELLA — Zusammenfassung

Bearbeitete Fragestellung

« Positionierung von Ladeinfrastruktur

- flachendeckend / bedarfsorientiert

« Ladepunktbedarf an den Standorten

« Unterscheidung von Ladestandards (22, 50, 150, 350 kW)

« Nutzer als Ausgangspunkt (Wegeanzabhl, - ketten, -weiten, -zwecke)

Inputdaten
Verkehrsnetze, Belastungen, Raumstruktur, Nutzerverhalten, POls

Modelloutput
Raumlich detaillierte Standorte deutschlandweit (250m)

RWTH

Standortfindungsmodell fiir fiir Stadtbai uwese
Waldemar Brost | 30. September 2016 elektrische Ladeinfrastruktur und Stadtve
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STELLA - Entwicklungsteam

@é’ SLAM - Standortbewertung

Investorenbewerbung 8. Los; Ausgabe der Flachendeckung;

Bearbeiter. Waldemar Broei IBB]

Mell'nde' STELLA-Brost
betungssland, 11. um 2075

Sﬂr\d Ladestatonen 1. Mar 2016

‘Stand Bewartung 5. Los: *1. M+ 2015

Kmsm:nmdlnge
BKG; OSW. BVWWP+Verflechturg; DOS:
HERE Mapﬁ Sargtkctic EC) E.lrap:: .

iversity

Univ.-Prof. Dr.-Ing.

Dirk Vallee
Projektleitung

Dipl.-Ing.
Waldemar Brost

Projektkoordination
Modellaufbau

Dipl.-Ing. S P BT Okt
Alexandra ,.. Bo i D BEssl i Teresa Funke

e US der Ladestatlonen {LIS) suf

Verkehrsnotz goroutot

M. Sc.

Theilden
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Vielen Dank fur Ihre
Aufmerksamkeit

Lehrstuhl und Institut fur
Stadtbauwesen und Stadtverkehr
Leitung: Univ.-Prof. Dr.-Ing. Dirk Vallée

M STELLA

Standortfindungsmodell fiir

Mies-van-der-Rohe-Strale 1

52074 Aachen elektrische Ladeinfrastruktur
Telefon: +49/ 241/ 80 - 25200
Telefax: +49 / 241/ 80 - 22247 I S B Lehrstuhl und Institut Rw.l}l
Mail: institut@isb.rwth-aachen.de fur Stadtbauwesen
und Stadtverkehr

www.isb.rwth-aachen.de
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Modellmethode STELLA

Ergdnzenden Folien
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STELLA - Indikatorenhauptgruppen

' Verkehrsnetze
%

:t Nutzer- Nutzer- Standort-

EIENE verhalten ' potential

m;wzeuge und LIS
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STELLA — Hauptgruppen auf deutschlandweiter Ebene

X' Achse Metrepele ﬁ

Betrachtung des Anralyse der
Fernstralsennetzes in ol trukturen in

Deutschlandibestehend z Il ndikatoren
aus Bundesstralsentund der Ratimit IELURG, Sowie
der SOZI

Bundesautebahnen graphie und
der=ekonomie

RWTHAACHEN
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Verkehrsnetz
Priorisierung

Auswahlgrundlage:
Einwohnerdichte,
Erreichbarkeiten,
Verkehrsbelastungen und
-verflechtungen, LEP

fiir Stadtbauwesen
und Stadtverkehr
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Verkehrsnetz
Priorisierung

Einwohnerdichte,
Erreichbarkeiten,
Verkehrsbelastungen

und -verflechtungen,
Landesentwicklungsplane

B prioritares Netz
B weiteres Netz
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Klassifiziertes Netz

Dient als Basis flr Netzanalysen und
fur zahlreiche Darstellungen.

Deckt ganz Europa ab und wird je
weiter von Deutschland entfernt
starker simplifiziert.
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Metropolennetz / Verflechtung

Gewichtung der Routen auf der Basis der
Verkehrsverflechtungsprognose 2030

z.B. Auszug tber Wegezwecke fir
Ruhrgebiet <-> Bremen mit 7301 * 2 [F/d]
Hamburg <-> Bremen mit 66188 * 2 [F/d]
(Hin- und Ruckfahrt innerhalb 24 Std)
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Auslandsverkehre

Ermoglicht die Berticksichtigung einer
internationalen Anbindung.

[ bis 500 Kfz/d

[ 500 bis 1000 Kfz/d N\~
[] 1000 bis 2000 Kfz/d .
1 2000 bis 4000 Kfz/d
B 4000 bis 6000 Kfz/d
I 6000 bis 8000 Kfz/d
B 8000 bis 12000 Kfz/d
Bl 12000 bis 26000 Kfz/d

LIS-Standortmodellierung STELLA S TEL LA Rm
33 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart 71 :.eh;stuhl und Institut
Standortfindungsmodell fiir iir Stadtbauwesen
Waldemar Brost | 30. September 2016 elektrischle Lgdeinfraslru:tur und Stadtverkehr

[@)svncno |



STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Bewertung
der Elemente

Eine Relhe von Indikatoren

werden auf ausgewahlte
Zonen bezogen und mit
einander gewichtet
verrechnet

RWTHAACHEN

3 2IELLA UNIVERSITY

34 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart
Waldemar Brost | 30. September 2016 Standortfindungsmodell fiir
elektrische Ladeinfrastruktur

[@)svncno |

I S B Lehrstuhl und Institut
fiir Stadtbauwesen

und Stadtverkehr




STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Scoring der Achse

Indikatoren werden jeweils mit einer
individuellen Gewichtung versehen.

Eine Auswahl an Indikatoren:
Durchschnittliche Verkehrsstarke
Autoho6fe und Raststatten
Aufwande durch Umwege
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

RWTHAACHEN
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Bestimmung
der Standorte

Innerhalbrder Zone werden
nun die moglichen
Standorte fur die
Pasitionierung bestimmt
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STELLA — Modellierungsablauf — Achse

Bestimmung
der Standorte

Innerhalb der Zone
werden nun die
moglichen Standorte
fr die Positionierung
bestimmt.

Sollte dies nicht moglich

sein kann ein Suchraum
identifiziert werden.

© moglicher Standort

Beispiel [] Suchraum
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STELLA — Submodelle auf deutschlandweiten Ebene

X' Achse Metrepele ﬁ

Betrachtung des Anralyse der
Fernstralsennetzes in ol trukturen in

Deutschlandibestehend z Il ndikatoren
aus Bundesstralsentund der Ratimit IELURG, Sowie
der SOZI

Bundesautebahnen graphie und
der=ekonomie

RWTHAACHEN
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Generierung
der Nachfrage

Analyse der Infrastruktur

und Bestimmung der
Pkw-Fahrten mit Kennwerten
aus der Literatur
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole
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Nachfrage
In Ebenen

Die auf der Gemeinde-
verbandsebene bestimmte
Nachfrage wird auf die
anderen Ebenen aufgeteilt.

Stadtquartier auf PLZ8-Ebene
circa 500 Haushalte je Gebiet;
Anwendung in ausgewahlten Gemeinden

LIS-Standortmodellierung STELLA
41 7. Pegasus Jahrestagung | Stuttgart 751
Waldemar Brost | 30. September 2016

[@)svncno |

STELLA

Standortfindungsmodell fiir
elektrische Ladeinfrastruktur

‘ ISB Lehrstuhl und Institut

fiir Stadtbauwesen
und Stadtverkehr




STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Nachfrage
raumlicher
Verteilung

Auf der regionalen Ebene
entsteht eine Verknlupfung
zwischen den einzelnen
Gemeindeverbanden.

GroRstadtregionen

Zentrum

Ergédnzungsgebiet zum Zentrum
engerer Verflechtungsraum
weiterer Verflechtungsraum

Gemeindeverbande aullerhalb
der Groftstadtregionen

Datenbasis:

Laufende Raumbeobachtung

des BBSR

Geometrische Grundlage:

BKG, Gemeindeverbande/
Stadt-Land-Regionen, 31.12.2013
Bearbeitung: P. Kuhlmann

OO0NEN
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Land- und Forstwirtschaft, Fischerei

Bergbau und Gewinnung von Steinen/Erden

Verarbeitendes Gewerbe

45 Handel mit Kfz; Instandhaltung, Reparatur
46 GroRRhandel (ohne Kfz)
47 Einzalhandel (ohne Kfz)

Energieversorgung

Wasserversorgung; Abfallentsorgung,...

Baugewerbe

Handel; Instandhaltung/Reparatur von Kfz

Verkehr und Lagerei

Gastgewerbe

Information und Kommunikation

Finanz- und Versicherungsdienstleistungen 55 Beherbergung

Grundsticks- und Wohnungswesen 56 Gastronomie

wissenschaftl. und techn. Dienstleistungen

Offentliche Verwaltung, Verteidigung, ... FI aC h en b ezo g ene Date N

Erziehung und Unterricht

Gesundheitswesen und Sozialwesen DDS-Daten: AUfgliederung nach

Kunst, Unterhaltung, Erholung Wirtschaftszweigen (WZ08) in 99 Kategorien.
Sonstige Dienstleistungen

P TS, (0 RS EE, Anzahl Betriebe nach 5 KlassengroRRen.

Exterritoriale Organisationen und Kérperschaften
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Anzahl Betriebe DDS Beschaftigtenklassennach DDS
Klasse 1 1.717.656 Klassen Min Max
Klasse 2 255.274 Klasse 1 1 9
Klasse 3 61.197 Klasse 2 10 49
Klasse 4 7.566 Klasse 3 50 399
Klasse 5 83.649 Klasse 4 400 1000
Gesamt 2.125.342 Klasse 5 unbestimmt
Verteilung Betriebe .
A B el Flachenbezogene Daten

100% Abgleich der Anzahl der Betriebe

80% und der Beschaftigten

60% mit Daten des Institut flr

0% Arbeitsmarkt- und Berufsforschung

20% .

- _ J—
KL1 KL2+5 KL3+4
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Aufenthalts-
dauer vor Ort

Eine Reihe von Indikatoren
werden auf ausgewahlte
Zonen bezogen und mit
einander gewichtet
verrechnet
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Haufigkeit der Aufenthaltsdauer am Aktivitatenort

100 %
90 % .
Arbeiten
80 % Ausbildung
Einkauf

70 %

priv. Erledigung
Bringen/Holen

60 %
Freizeit

50 % - = ==30min Grenze

—— 60min Grenze
40 %

- kummuliert -

- - =-120min Grenze

30 % 180min Grenze

Datenbasis: MiD2008

20 %

Anteil am Reisezweckaufkommen

10 %

0%
5 10 20 40 80 160 320 640

Aufenthalt in Minuten
- logarithmische Skala -

Quelle: Brost et. al. 2016

RWTHAACHEN
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

Specialty Parki Auto Medical
arking Lot ) .
Restaurants Stores School Bank o] Hotel Service Service

) & m 5 B B B & &

Sl 76000 I 67700 J 38.500

Ga_s Automobile Post Office Recreation Industrial Nightlife
Station Dealershop Area Zone

~%

Ml 19.100 i 19.000 13.900 J 12.000

K)

o

Historical Electronics Sports Commuter Place of Sporting City Government
Monument Centre Rail Station Worship Goods Hall Offices

Store
& =
32 C # 2 P
Home

2)

4.000
Parking Train ) Business M Tourist :
Garage Station Spsemalty Cemetery Facility useum Atiraction Hospital
tore a . -~ o
o] ‘@ ﬁ I 3= | etc.

—c—
Sl 3.900 3.500 3.100
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole

rder Eunktion

rden Emnzugs:
nrdie POIFaus
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UNIVERSITY
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STELLA — Modellierungsablauf — Metropole "fbaa

Bipolare
C Betrachtung der
:‘\_ Wegbeziehungen
M& Durch Identifikation von
o Einzugsgebieten und
Umwegempfindlichkeit
kann die Akzeptanz
einzelner Standorte
“ g benannt werden.
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Weitere Rahmenbedingungen

Stromnetzbetrachtung, Nutzererhebung
und geplanten Methodenerweiterungen

Standortfindungsmodell fiir fiir Stadtbauwesen
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Auswertung der Stromnetze — Institut fur Hochspannungstechnik

Bestimmung des Integration- und des Beeinflussungspotenzials

186
Fragestellung: Wie beeinflusst

eine zusatzlich angeschlossene
Leistung (z.B. P = 100 kW) das
Integrationspotenzial anderer
Knoten?

136
102
99
94

Auswirkungen sind bei 85

engpassbehafteten Ringen
im selben Ring zu finden.

84
82

. . . 80
Auswirkungen in ahnlicher

GrofRenordnung wie die Ursache.

74

38

Daten liegen fir die Stadt
Stuttgart im Projekt SLAM vor.

Integrationspotertial in kY
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Nutzerbefragung — Institut fur Kraftfahrzeuge — Kfz-Systembewertung

Bestimmung des Nutzung und Ladeszenarien

Befragung zum Thema:
Schnellladestationen flr
Elektrofahrzeuge
(Schnellladen = 43 kW)

Als Elektrofahrzeuge werden
hierbei elektrisch betriebene =

Fahrzeuge (z. B. e-up!, MiniE) & SLAM i evopoten
angesehen’ Hybnd_ und P|ug_ Helfen Sie mit, Ladeinfrastruktur
In-Hybride werden in dieser welterzuverbessern ..
Studie ebenfalls als
Elektrofahrzeug definiert.

~_

... und sagen Sie uns lhre Meinung!

&hdle @ @ DAIMLER oG EnBW
FoRscH=  FWH e
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Auskopplungen — SLAM WebTool

Expertentool
Vielzahl an Indikatoren
Parametrierung einzelner Grof3en

STELLA

SLAM WebTool

Anwendertool

Optimiert auf schnelle Berechnung
Verwaltung von LIS-Aufbauprojekten
Modularer Ausbau der Rechenmethode
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STELLA - Verbindung von Indikatoren

Querverbindung der Eingangsparameter

Nutzerabgrenzung

Soziodemografie, Familienstruktur, Bildung,
Arbeitstatigkeit, Einkommen / Kaufkraft,
GVB-Typ / Stadtquartierstyp

Siedlungsstruktur

Kreis- / GVB-Typ, Stadtquartiere,
Attraktionen WAEF, touristisches Potential,
StralRennetzanschluss, Wirkung in die
Flache

Anwendungsbereiche
landlich, Vorstadt, Stadt, Kernstadt

Ladestrategien

Nutzungsszenarien

Region

‘ e kC->
> »

Sowohl als einzelne Szenarien
als auch Kombination moglich.

RWTH
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STELLA - Gitterliniennetz als Anzeigeebene

Raumliche
Ausgabebasis

Durch raumliche
Zuschnitt der
Bewertungselemente
erfolgt die Ausgabe
der Potentiale auf der
INSPIRE-Spezifikation
basierendem
Rasternetz.

Maschenbreite 250m

Beispiel an der
Stadt Hamburg
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Nutzerschichten

Wer sind die E-Mobilen heute und morgen?

Der heutige private E-Nutzer ist

mannlich, rund 50 Jahren alt mit

Hochschulabschluss, wohnt in

einen EFH und iS'[ meist VoIIzeit monatliches Haushaltsnettoeinkommen
[Euro]

beschaftigt (Studium). 900 1500 2000 2600 3000 3600 4000 4600 5600 6600
<900 <1500 <2000 <2600 <3000 <3600 <4000 <4600 <5600 <6600 mehr

HaushaltsgroRe
[Personen]

Quelle: eigene Darstellung nach Mohilitat in Deutschland 2008

RWTHAACHEN
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Mobilitatskennwerte / Verkehrsnetze

Aufenthaltszeiten

Tagespegel zum Hauptwegezweck "Einkauf"”

20%

zu Ful

[n=11064]

Fahrrad

[n=4257]

— MIV (Mitfahrer)
[n=5138]

— MIV (Fahrer)
[n=17894]

——OPV

[n=1796]

15%

10%

5%
ISB sz | PWIHEER

Anteil am Reisezweckaufkommen

Datenbasis: MiD2008
Auswerttung: 23. Juli 2015

0%
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Tageszeit
[Stunden]

RWTHAACHEN
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- 84 chy

Mobilitatskennwerte / Verkehrsnetze

Akzeptanz fur Umwege

_ ,\2\«(\ Einkaufen ]
« Gewichtung durch Befragung

(z. B. Nutzerbefragung durch das ika) [ e J >
f
>
 Vergleich der Wege der MiD 75kn7 _
Unterschied zwischen den Arbeiten J

Hin- und Rickwegen

Umweg in km Pys Med P.s
Einkaufen 1.0 2.9 9.5
Erledigung 1.9 4.8 15.5

Brinden/Holen 1.0 3.8 10.0
Freizeit 1.9 57 124

* RIN-Analyse des Netzes
Entfernung bis zum Qualitatswechsel
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